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1. Allgemeines & Sicherheitshinweise

Wir haben die Zusammenarbeit dieser Software mit verschiedenen Betriebssystemen und PC’s sorgfaltig getestet.
Wir kénnen dennoch keine Funktionsgarantie fir den Betrieb in Verbindung mit jedem PC geben, da die
Konstellationen sehr unterschiedlich sein kdnnen. Bitte haben Sie Verstandnis, dass wir fiir diese kostenlose
Software bei Problemen mit Installation, PC, Funktion usw. keine Beratung leisten kénnen.

Voraussetzungen fir den Betrieb sind:

PC mit Windows 2000 / XP / Vista / 7, 128MB Arbeitsspeicher und USB-Port sowie etwa 50MB Festplatten-
speicher.

Lesen Sie die Betriebsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie die Software in Betrieb nehmen. Dadurch erlernen Sie
die Funktionen und vermeiden Beschadigungen des Computers. Bitte beachten Sie insbesondere folgende
Hinweise:

e Diese Software, in Verbindung mit dem Simprop PC-Interface USB, ist fur den Einsatz im Modellbau
konstruiert und darf auch nur dort eingesetzt werden.

e Lesen Sie vor Installation der Software den Lizenzvertrag in dieser Anleitung. Mit Installation der Software
stimmen Sie dem Lizenzvertrag zu.

Alle verwendeten Warenzeichen und eingetragenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Inhaber.

2. Installation
1. Starten Sie den Windows Explorer.

2. Die Dateien sind in der Regel komprimiert und missen zundchst mit einem unZIP Programm dekomprimiert
werden.

3. Starten Sie die Installation mit einem Doppelklick auf die Datei ,Setup” in lnrem Download Ordner.

4. Sie miussen festlegen, in welchem Verzeichnis/Ordner das Programm installiert werden soll. Ist das
Verzeichnis nicht vorhanden, so wird es durch das Installationsprogramm automatisch erstellt.

5. Falls Sie die Software in einem anderen Verzeichnis installieren wollen, klicken Sie auf den Button Andern.
Im darauf folgenden Dialogfeld werden Sie dann nach Laufwerk und Verzeichnis gefragt. Geben Sie den
Pfad ein und klicken Sie dann auf OK.

Klicken Sie auf den Button Beenden, um die Installation zu Ende zu fiihren und das Installationsprogramm
zu beenden.

6. Nun ist Ihre Software installiert und Sie kénnen Uber das Start-Meni von Windows das Programm starten.



3. Anschluss des Empféangers® an den PC und Starten des Programms

Um den GigaScan Empfanger an den PC anzuschlie3en, werden folgende Komponenten benétigt:
- Simprop GigaScan-Empfanger oder GigaBus Decoder
- PC-Interface USB, Best.-Nr. 012 412 5
- Empfangerakku, evtl. mit Schalterkabel

Rufen Sie das Programm Uber das START-Menl / Programme / PC GigaScan auf. Folgende
Bedienoberflache erscheint:

¥ _ PC-GigaScan ¥3.1 -0 x|

VYersion 3.1

1. die Treiber flr das PC-Interfacel=8 inztalieren, =ofern noch nicht geschehen

2. PCnterfacel=B mit einem USB-Anschluss Ihres PC verbinden

3. den Com-Port mit dem das PC-Interfacel=B verbunden wurde auswahlen
[=ilicon Labs CP210x U=B to LART Bridge)

Com-Port-Auswahifeld

gCDMﬁ - Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge

4. daz PC-nterfacel=8 mit dem DAT-Auzgang des GigasScan-Empfanger verbinden
[Gigascan 2/5LA = Ausgang S, Gigascan 78 Vario = Ausgang 7. Dazu das dem
PZ-nterfacelSH heiliegende zweiadrige Yerbindungskabel (hraun, orange) benutzen
[Achtung: die Benutzung anderer Kabel kann zur Zerstdrung des LSB-Paortz am PC
fihren). E= ist daraut zu achten, dass die braune &der des Yerbindungskabels mit dem
Minus-Kontakt (- verbunden ist (hei Empfanger und PC-Interfacelz8).

Beim DAT-LAuszgang des Empfanger muss braun nach oben zeigen, alzo zu der Seite
won der der Gigascan-=chriftzug zu lesen ist.

den Button "Empféanger werbinden (F1)" dricken und den Gigascan-Empfanger
inmerhalb won 5 Sek. nach Anklicken von "Emptanger verbinden (F17" einschalten

[mit Akku verbindenSpannung verzorgen). Solte der Zetraum verpasst worden
zein, bitte Button ernet driicken und erzt danach wieder den Empfanger einzchalten.

0

Emprangertyp Firmwareversion

Programm beenden (ESC)

Gehen Sie nun folgendermal3en vor:

1. Installieren Sie, falls noch nicht geschehen, den Treiber fir das PC-Interface USB. Siehe hierzu auch
die Betriebsanleitung zum PC-Interface USB

2. Verbinden Sie das PC-Interface USB mit einem USB-Anschluss lhres PC. Durch den Anschluss des
PC-Interface USB wird automatisch ein virtueller Com-Port erzeugt.

! Das Vorgehen gilt analog auch fiir den Anschluss des GigaBus Decoders 5 ( siehe auch Kapitel 4.10)



Wahlen Sie den Com-Port mit dem das PC-Interface USB verbunden ist aus. Dieser hat die
Bezeichnung “Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge".

Verbinden Sie das PC-Interface USB mit dem DAT-Ausgang des GigaScan-Empfangers (GigaScan
5/5LX = Ausgang 5, GigaScan 7/9/9 Vario = Ausgang 7). Dazu das dem PC-Interface USB beiliegende
zweiadrige Verbindungskabel (braun, orange) benutzen (Achtung: die Benutzung anderer Kabel kann
zur Zerstérung des USB-Ports am PC fuhren). Es ist darauf zu achten, dass die braune Ader des
Verbindungskabels mit dem Minus-Kontakt (-) verbunden ist (bei Empfanger und PC-Interface USB).

Beim DAT-Ausgang des Empfangers muss braun nach oben zeigen, also zu der Seite von der der
GigaScan-Schriftzug zu lesen ist.

5. Dricken Sie den Button “Empfanger verbinden (F1)" und schalten Sie den GigaScan-Empfanger
innerhalb von 5 Sekunden nach dem Anklicken von “Empfanger verbinden (F1)" ein (mit Akku

verbinden/Spannung versorgen). Sollte der Zeitraum verpasst worden sein, bitte Button erneut driicken

und erst danach wieder den Empfanger einschalten.
Die PC-GigaScan Software stellt nun eine Verbindung zum angeschlossenen Empfanger her und liest

Empfangertyp und Firmwareversion aus. Bei erfolgreichem Herstellen der Verbindung sieht die
Bedienoberflache so aus:

¥ _ PC-GigaScan ¥3.1 -0 x|

Yersion 3.1

e ooy
Sprache Language
1. die Treiber flr das PC-Intetfacel=B installieren, zofern noch nicht geschehen
2. PC-nterfacelSHE mit einem USB-Anschiuss lhres PC verbinden

3. den Com-Port mit dem das PC-InterfacelSB werbunden wurde auswahlen
[Silicon Lakbs CP210x USHE to UART Bridge)

Com-Port-Auswahifeld
gcmu'lﬁ - Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge

4. das PC-InterfaceJSBE mit dem DAT-Ausgang des GigaScan-Emptanger verbinden
[GigaScan 9f5LK = Ausgang 5, GigaScan 78 Yario = Ausgang 7). Dazu das dem
FC-Interfacel 5B beiliegende zweiadrige Yerhindungskahel (braun, orange) benutzen
[Achtung: die Benutzung anderer Kabel kann zur Zerstérung des USB-Parts am PC
flhren). Es ist darauf zu achten, dass die braune Ader des Werbindungskabels mit dem
Minu=-Kontakt (-) werbunden izt (bei Empfanger und PC-Interfacel =SB,

Beim DAT-Auzgang des Empfanger muss braun nach oben zeigen, also zu der Seite
von der der GigaScan-Schriftzug zu lesen ist.

5. den Button "Emptanger verbinden (F1)" dricken und den GigaScan-Emptanger
innerhalb won 5 Sek. nach Anklicken won "Empfanger verbinden (F1)" einschatten
(it Akku verbinden'Spannung versorgen). Solte der Zeitraum verpasst worden
zein, hitte Button erneut dricken und erst danach wieder den Empfanger einschatten.

Emprangertyp Firmwareversion
|Gigascan g v 2.00

Programm beenden (ESC)

Zum Programmieren des Empfangers driicken Sie den Button “Empfangerparameter programmieren (F2)".

Die weitere Funktionsbeschreibung hierzu finden Sie in Kapitel 4.

Zur Anzeige von Telemetriedaten driicken Sie den Button “Anzeige Telemetriedaten (F3)“. Die weitere
Funktionsbeschreibung hierzu finden Sie in Kapitel 5.



4. Funktionsbeschreibung “Empfangerparameter programmieren (F1)*

Nach Betéatigung des Buttons “Empfangerparameter programmieren (F1)“ erscheint folgende Bedienoberflache:

2 pC-GigaScan V3.2 E=R[E=R S
e s _ owssmomes |
Firmwareversion Sendermode
[v2.01 [7CH Mode —
Einschaltzdahler Akkuspannung (V) —
Zykiuszet (ms) | 10 5.00 Vario Enstellungen (F2) |
- 0.00 ot 10.00 Jf e
ﬁ w ~ 000 v 5 aus

1 1 1
Failsafe Hold/Senderfailsafe Basisstation

g Quelle S-PWMIGigaBus

Sender
Senaimpulz Info femingl | Sencle PVM| Servobis Trarn Ausgang
Senderanzeige Kanalzuordnung
; 12 3 45 6 7 8 91011120 D2 Rev. Dual-Rate % | Trimm ps| Begrenzung ps Delay Servoanzeige
B RRbRRRREREE L Her
aus
Ausgang1 [m B 0 200 2[2z00 0 —
Ausgang 2 ] [| oo ™ D 800 22200 0 —
Ausgang 3 = [ | 100 [ 0 200 ~[2200 0 e
Ausgang 4 ™ [~ 100 I 0 300 42200 ) ——
Ausgang 5 ™ [ ] 100 I 0 300 42200 0 ——
Ausgang 6 = [~ 100 ™ 0 200 22200 ) _——
Ausgang 7 u I_ 100 I i 800 %% i [
Ausgang 8 u I_ 100, I i 500 Jzio0 i [
Ausgang 9 u I_ 100 W i 00 00 [
Ausgang 10 ] ] 00 I 0 500 Jzio0 0 e
Ausgang 11 ] [~ 100 T 0 500 Hzi00 0 e
Ausgang 12 ] [~ 00 I 0 500 Em 0 e

Der Empfanger wird zunachst automatisch ausgelesen, sodass die aktuellen Einstellungen sichtbar werden.

Die Bedienung des Programms ist weitgehend selbsterklarend. Trotzdem hier noch einige Anmerkungen zu den
Funktionen / Bedienelementen:

4.1. Empfanger verbinden (F1)

Sollten Sie die Verbindung zum Empfénger zwischenzeitlich getrennt haben, ist ein erneutes Verbinden
erforderlich. Driicken Sie dazu den Button “Empféanger verbinden (F1)* und schalten Sie den GigaScan-
Empféanger innerhalb von 5 Sekunden nach dem Anklicken von “Empféanger verbinden (F1)“ ein (mit Akku
verbinden/Spannung versorgen). Sollte der Zeitraum verpasst worden sein, bitte Button erneut driicken und erst
danach wieder den Empfanger einschalten.

Wir empfehlen ein Schalterkabel zwischen Akku und Empfanger zu verwenden. Ist der Vorgang korrekt
abgelaufen, werden die Parameter und Einstellungen von der PC-GigaScan Software automatisch ausgelesen
und angezeigt.

4.2.Empfanger auslesen (F2)

Wenn dieser Button betatigt wird, werden die Parameter und Einstellungen des Empfangers ausgelesen und
dargestellt. Der Empfanger muss vorher mit dem PC verbunden worden sein. Nach dem Auslesen des
Empfangers werden diverse Parameter angezeigt:

4.2.1. Empfangertyp
Anzeige des angeschlossenen Empfangertyps, z.B. ,GigaScan 5" oder ,GigaScan 7

4.2.2. Sender ID
Anzeige der ID (Codenummer) des aktuell gebundenen Senders. Jeder Sender hat eine eigene
individuelle ID.



4.2.3. Firmwareversion

Anzeige der Versionsnummer der Empféangerfirmware

4.2.4. Sendermode

Anzeige des Ubertragungsmodes des aktuell gebundenen Senders = ,3CH Mode*, ,7CH Mode* oder
.Multimode“. Die unterschiedlichen Futaba-Sender und -Empféanger haben verschiedene
Ubertragungsmodi und sind teilweise nicht untereinander kompatibel. Die GigaScan-Empfanger
unterstitzen die 0.g. 3 Modi, so dass diese an den meisten Futaba-Sendern betrieben werden kénnen und
so universell einsetzbar sind.

4.2.5. Einschaltzéhler

Anzeige der Einschaltvorgéange. Der Zahler wird um 1 hoch gezahlt, wenn der Empfénger eingeschaltet
wird, wenn durch einen Wackelkontakt in der Stromversorgung der Empfanger aus- und eingeschaltet wird
oder die Akkuspannung zeitweise unter die minimale Betriebsspannung des Empfangers absinkt, sich
dann aber wieder erholt (Reset des Empfangers). Der Einschaltzéhler wird bei einem neuen
Bindingvorgang zurtickgesetzt.

4.2.6. Akkuspannung
Wird der Schalter auf ,,ein“ geschaltet, kann die vom Empfanger ermittelte Akkuspannung abgelesen
werden.

4.3.Empfanger programmieren (F3)
Wenn dieser Button betétigt wird, werden die auf der Bedienoberflache eingestellten Parameter in den
Empfanger programmiert.

4.4 Einstellbare Parameter
In der unteren Halfte der Bedienoberflache sind verschiedene Bedienelemente und eine Matrix dargestellt.
Folgende Parameter kdnnen hier eingestellt werden:

4.4.1. Zykluszeit (am Empfangerausgang)

Die Steuersignale, die ein Empfanger an die angeschlossenen Servos, Regler, etc. schickt, liegen bei im
Modellbau Gblichen Empfangern nicht kontinuierlich an den Steckern (Kanalen) des Empfangers an,
sondern werden regelmaRig, zyklisch tber die Stecker an die Servos Uibertragen. Der zeitliche Abstand
zwischen dem Start von zwei aufeinanderfolgenden Steuersignalen an ein Servo, Regler, etc. wird
Zykluszeit genannt.

Kurze Zykluszeiten bewirken prinzipiell, dass die vom Sender gesendete Knulppelstellung schneller und
haufiger an das Servo/den Regler Ubertragen wird. Kurze Zykluszeiten kénnen aber auch die
Regelfunktion angeschlossener Servos tberfordern. Das Brummen oder Zittern in dieser Situation und das
damit einhergehende kontinuierliche FlieRen eines hohen Stromes darf nicht sein und muss auf jeden Fall
verhindert werden. Die Zykluszeit darf also nur maximal so weit verringert werden, dass immer eine stabile
Regelfunktion sichergestellt ist, dass immer ein Brummen und Schwingen sicher ausgeschlossen ist.

Als Werkseinstellung ist bei den GigaScan-Empfangern eine Zykluszeit von 20ms vorprogrammiert. Diese
Einstellung ist sowohl fiir Analog- wie auch Digitalservos geeignet. Inshesondere bei Digitalservos sind
kiirzere Zykluszeiten méglich (z.B. 14ms wie bei vielen Futaba Empfangern). Zykluszeiten unter 7ms sind
aktuell allerdings wenig sinnvoll, da nur im Abstand von 7ms (Fut-Multimode) bzw. 8ms (Fut-7CH Mode)
neue Daten vom Sender gesendet werden.

Vor der Einstellung der Zykluszeit muss kontrolliert werden, welche minimale Zykluszeit die
angeschlossenen Komponenten (Servos, Regler,..) benétigen (jeweilige Betriebsanleitung beachten)!

Im Zweifelsfall die Zykluszeit bei der Werkseinstellung (20ms) belassen.

4.4.2. Empfangermode
Die GigaScan-Empfanger kdnnen in verschiedenen Empfangermodes gebunden werden. Diese sind:

Failsafe

Die Failsafe-Funktion ist eine Funktion, die Gefahren und mdgliche Schaden minimieren helfen soll, die
aus langeren Stérungen der Signallibertragung zwischen Sender und Empfanger oder durch den
Ausfall des Senders resultieren kénnen. Die Failsafe-Funktion des Empfangers erkennt die gestorte
Signaliibertragung und steuert dann die Servos und/oder Regler in eine vorher vom Anwender
festgelegte Position/Zustand oder behalt die vor Auftreten der Stdérung angesteuerte Position/Zustand
bei (Hold). Ein Beispiel macht es deutlich: Wenn der Kontakt des Senders zum Flugmodell abgerissen
ist, ist es sinnvoll den Motor zu drosseln bzw. ganz auszuschalten (dies ist die zu programmierende
Failsafe Position) um das Modell nicht weiter zu beschleunigen.



Die PC-GigaScan Software bietet die Mdglichkeit an den GigaScan-Empfangern die Empfangerfailsafe-
Funktion zu aktivieren (Failsafe) oder zu deaktivieren (Hold).

Wird Empfangerfailsafe aktiviert, so werden als Failsafepositionen/-zustéande die Positionen gewabhlt,
die beim nachsten Binding am Sender eingestellt sind oder die Positionen, die beim letzten Binding am
Sender eingestellt waren. Achtung: Beim Binding ist auf die richtigen Kniippelstellungen am Sender zu
achten. Ergebnis: Wenn Failsafe aktiviert ist und 1sek. kein giltiges Signal empfangen wurde, laufen
die Servos in die gewahlten Failsafepositionen. Falls die Failsafepositionen geandert werden sollen,
Servos in Failsafeposition bringen und Bindingprozess wiederholen (Binding-Taste 3 Sekunden
driicken, loslassen wenn die rote LED schnell blinkt). Die senderseitigen Failsafefunktionen werden im
Modus Empfangerfailsafe nicht berticksichtigt.

Hold/Senderfailsafe

Wenn ,Hold/Senderfailsafe* programmiert worden ist (Empfangerfailsafe ,Aus"), bleiben die Servos
nach einem Empfangsausfall (Ianger als 1sek.) an den letzten giltigen Positionen stehen. Wenn ,Hold"
programmiert worden ist, kénnen zudem senderseitige Failsafefunktionen genutzt werden.

Kommen Futaba-Sender mit Multimode-Funktion zum Einsatz, dann kann fir jeden Kanal separat
Failsafe ein- oder ausgeschaltet werden (am Sender einstellen). Siehe hierzu die Bedienungsanleitung
des jeweiligen Senders. Die GigaScan-Empanger unterstiitzen diese Funktionen.

Basisstation
In Verbindung mit einem GigaScan 9 Vario kann ein beliebiger GigaScan-Empfanger ab Firmware 2.x
als Basisstation gebunden/programmiert werden. Dabei empfangt der Empféanger die vom GigaScan 9
Vario gesendeten Telemetriedaten und stellt sie aufbereitet an verschiedenen Ausgangen zur
Verfugung:
- Ausgang 1: Hier kann das Simprop Info-Terminal zur Anzeige der Telemetriedaten angeschlossen
werden.
- Ausgang 3: Hier kann ein Ohrhdrer zur akustischen Ausgabe des Variosignals (sinken/steigen)
und von Warnsignalen angeschlossen werden.
- DAT-Ausgang: Uber den DAT-Ausgang wird der Empfanger iiber das PC-Interface USB mit einem
PC verbunden. Hier kdnnen die Telemetriedaten tbersichtlich dargestellt und gespeichert
(Datenlogger) werden (siehe Kapitel 5).

4.4.3. DAT-Ausgang
Mit diesem Schieber kann die Funktion des DAT-Ausgangs eingestellt werden. Folgende Optionen stehen
zur Verflgung:

- Servoimpuls: Nutzung als normaler Servoausgang fir Servos und Regler (Werkseinstellung)

- Info Terminal: als Datenausgang zum Anschluss des Simprop Info-Terminal

- Serielle PWM: Ausgabe einer Impulskette, welche die Informationen Uber die Servopositionen
(auch PPM-Signal) enthéalt. Verschiedene elektronische Bausteine in z.B. Microhelikoptern
bendtigen dieses Signal

- Servobus: ab Empfanger-Firmware 2.x besteht die Moglichkeit den DAT-Ausgang als GigaBus-
Ausgang zu programmieren. In diesem GigaBus-Signal sind alle Servopositionen digital codiert
enthalten. Das GigaBus-Signal ist kompatibel zum Futaba S.BUS, so dass verschiedene
Servobus-Komponenten, wie z.B. Simprop GigaBus Decoder 5, Futaba S.BUS Servos,
Stabilisierungsbausteine und Akkuweichen mit Servobus-Eingang usw., angeschlossen werden
kdnnen.

- QuattroVersity (nur GigaScan 7 Quattro und GigaScan Satellite): Bei den Empfangern GigaScan 7
Quattro und GigaScan Satellite kann der DAT-Ausgang als QuattroVersity Ein- bzw. Ausgang
programmiert werden. Dies bietet die Méglichkeit einen GigaScan Satellite und einen GigaScan 7
Quattro oder zwei GigaScan 7 Quattro mit einem Patchkabel zu koppeln (DAT-Ausgénge
verbinden), so dass ein Quattroversity Betrieb mdéglich ist. ,Quattroversity“ bedeutet, dass die
verbundenen Empfanger die empfangenen Daten untereinander austauschen, d.h. bei
Empfangsproblemen eines Empféngers werden die Empfangsdaten des anderen Empfangers
eingelesen und genutzt. Dadurch werden insgesamt vier Antennen (,Quattro“) zum Empfang
genutzt. Dies fuhrt zu einer erhéhten Empfangssicherheit, da Empfangslécher, die durch
ungiinstige Antennenpositionen entstehen kénnen, durch die Nutzung von vier Antennen, in
unterschiedliche Richtungen positioniert, weitgehend eliminiert werden.

4.4.4. Quelle S-PWM/GigaBus
Mit diesem Schalter kann die Signalquelle der Seriellen PWM bzw. des Servobus/GigaBus eingestellt
werden.

Sender



Wenn der Schalter auf ,Sender” steht, werden die vom Sender gesendeten Servopositionen direkt,
ohne weitere Bearbeitung, an den seriellen PWM- bzw. Servobus-Ausgang weitergeleitet.

Ausgang

Wenn der Schalter auf ,Ausgang” steht, werden die Servopositionen unter Berilicksichtigung der in der
PC-GigaScan Software vorgenommenen Einstellungen (Kanalzuordnung, Dual-Rate, Delay, etc.) an
den seriellen PWM- bzw. Servobus-Ausgang weitergeleitet.

4.45. Ruckkanal (Vario)

Dieser Schalter ist nur aktiviert, wenn ein GigaScan 9 Vario mit dem PC verbunden ist!

Mit dem Schalter kann der Rickkanal des GigaScan 9 Vario ein- oder ausgeschaltet werden. Wenn die
Vario- und Telemetriefunktionen des GigaScan 9 Vario nicht genutzt werden, sollte der Riickkanal
ausgeschaltet werden. Dadurch wird die Stromaufnahme und somit die Eigenerwérmung des Empfangers
verringert. Weiterhin das 2,4GHz Frequenzband weniger belegt.

4.4.6. Kanalzuordnung (Sender-Empfanger)

Eine wichtige Programmierfunktion der GigaScan-Empfanger ist die frei programmierbare Kanalzuordnung
zwischen Sender und Empfangerkanalen, zu finden unten links in der Matrix. Die Empfangerkanale finden
sich links in den Zeilen, die Senderkanéle (12 proportionale Kanale und die 2 Schaltkanale (nur im
Multimode)) oben in den Spalten.

Jedem Empfangerausgang (Empfangerkanal) kann ein beliebiger Senderkanal bzw. Schaltkanal
zugeordnet werden. AuRerdem kénnen einem Senderkanal auch mehrere Empfangerausgange (Kanéle)
zugeordnet werden. Dazu einfach in der Matrix die entsprechenden Kreuzungspunkte anklicken. Mit der
Kanalzuordnungsfunktion lassen sich viele Anwendungsfalle einfach lésen.

Beispiel 1: Ein Modell hat zwei Hohenruderservos. Der Sender unterstiitzt dies nicht. Nun kann mit der PC-
GigaScan Software z.B. das erste Hohenruderservo auf Empfangerausgang 2 gelegt werden und das
zweite Hohenruderservo auf Empfangerausgang 6. Zusatzlich kann die Drehrichtung des zweiten
Hohenruderservos invertiert werden (Rev. steht fiir Reverse), so dass nun beide Héhenruderklappen
gleichsinnig laufen!

Beispiel 2: ,Multi-Empfangermode". Wenn ein 12-Kanal Empfanger benétigt wird, so kann dieser durch
eine Kombination eines GigaScan 5 und eines GigaScan 7 Empfangers aufgebaut werden. Zunachst
werden beide Empfénger an den gleichen Sender gebunden. Dann wird der GigaScan 7 so programmiert,
dass er die Senderkanale 1-7 Gbernimmt und ausgibt. Der GigaScan 5 wird so programmiert, dass er die
Senderkanale 8-12 Gibernimmt und ausgibt. Mit beiden Empféangern zusammen hat man einen ,12-Kanal“
Empfanger. Man hatte auch zwei GigaScan 7 Empfanger kombinieren kénnen.

4.4.7. Senderanzeige

In dem Feld ,Kanalzuordnung* befindet sich links oben der Schalter “Senderanzeige®. Wenn dieser
eingeschaltet wird und der an den Empfanger gebundene Sender eingeschaltet ist, werden die
Ubertragenen Senderkanéle als Balkenanzeige dargestellt. Diese Anzeige ist bei der Programmierung
hilfreich. Hiermit ist leicht erkennbar, welche Kniippelbewegung bzw. welche Geberbetatigung (Kipp-
Schalter, Schieberegler, Drehregler) am Sender, welchem Senderkanal zugeordnet ist.

4.4.8. Rev. (Reverse)
Hier kann die Drehrichtung des jeweiligen Empfangerausganges invertiert werden.

4.4.9. Dual-Rate %

Mit der ,Dual-Rate“ Funktion kénnen die Servowege links und rechts getrennt eingestellt werden. Der
Einstellbereich reicht von 0 bis 150%. Bei 100% (Werkseinstellung) ist der Servoweg genau so, wie vom
Sender vorgegeben. Wird das Feld ,sym.” angeklickt, sind die Werte fir links und rechts gekoppelt.

4.4.10. Trimm pus
~rrimm* dient zur Mittenverstellung der Servos. Der Einstellbereich reicht von -200us bis +200us, was ca.
+20% des Servoweges entspricht. Der Wert ,0" entspricht der Werkseinstellung.

4.4.11. Begrenzung Us

Mit der Funktion ,.Begrenzung“ kann der Servoweg links und rechts begrenzt werden. Dadurch kann
verhindert werden, dass die Servos oder die Ruder auf ,Anschlag” laufen. Weiterhin werden diese Werte
fur die beiden Servostellungen der digitalen Schaltkanéle (diese kénnen nur im Multimode den Ausgangen
zugeordnet werden) verwendet.



4.4.12. Delay %

Mit der ,Delay“-Funktion wird die Servobewegung verzdgert. 0% entspricht keiner Verzdogerung. 99%
entspricht maximaler Verzégerung, d.h. ca. 10sek. fir den maximalen Servoweg.

Diese Funktion ist nutzlich, wenn z.B. ein Einziehfahrwerk oder Bremsklappen vorbildgetreu langsam ein-
und ausfahren sollen.

4.4.13. Servoanzeige

In dem Feld ganz rechts kann die Servoanzeige aktiviert werden. Dazu muss zuvor ein mit dem Empfanger
gebundener Sender eingeschaltet sein. Die Balkenanzeigen stellen die Impulslangen bzw.
Servobewegungen an den einzelnen Empfangerausgangen dar. Zusammen mit der Senderanzeige
kénnen so sehr einfach die vorgenommenen Einstellungen kontrolliert werden.

4.5.Impulsanzeige (F4)

Wenn dieser Button betatigt wird, 6ffnet sich ein Fenster, auf dem die Impulsldngen der einzelnen Ausgéange
des Empfangers als Balkenanzeige und numerisch dargestellt sind. Damit diese Funktion genutzt werden kann,
muss ein mit dem Empfanger gebundener Sender eingeschaltet sein. Das Fenster sieht folgendermafien aus:

73'5 PC-GigaScan ¥2.0 - Impulsanzeige - |EI|5|

AUSHANG T — AUSHaNng 7 —
1.524 ms 0.967 ms
AUSHAND 2 AUSHAND 0
1.521 ms 1.500 ms
DUSTIAIIT] T DUSOHANT D
2.018 ms 1.5000 ms
Ausgang 4 EE— DS oy 10
1.487 ms 1.5000 ms
AUSHANG 5 — RSN 1
0.967 ms 1.500 m=
AUSHaANg 6 — AUSHANG 12
1111 ms 1.500 m=

Beenden (Esc)

4.6.Kanalfeldstarken (F5)

Mit dieser Funktion werden die Feldstarken der einzelnen (36/22) Senderkanéle dargestellt. Weiterhin wird
dargestellt, welche Antenne gerade benutzt wird. Wenn die Balkenanzeige grun ist, ist der Empfang OK., bei
roter Balkenanzeige ist der Empfang gestort. Diese Funktion kann genutzt werden, um verschiedene
Einbausituationen des Empféngers zu testen. Dabei kbnnen nur vergleichende Messungen vorgenommen
werden. Weiterhin kann getestet werden, ob einzelne Kanéle im 2,4GHz Band gestort oder dauerhaft belegt
sind (rote Balkenanzeige).

Wenn viele 2,4GHz Systeme in Betrieb sind, kann es durchaus zu kurzzeitigen Stérungen auf einzelnen
Kanalen kommen. Wéahrend des Betriebes wird man allerdings sehr selten davon etwas merken, da die
Frequenz standig wechselt (Frequenzhopping) und die Ubertragung bis zu dreimal haufiger erfolgt als bei
bisherigen Systemen (35/40MHz), so dass einige fehlerhafte Protokolle nicht zur Beeintréchtigung des
Steuerverhaltens fuhren.
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EIE PC-GigaScan ¥3.1 - Kanalfelstirke o | Ellil
Emprang |00 E e e e e e e e e e e e e e e e
Kanal
107
207
302
402
-50—;
02
70°
207
an:
002
Pegel(dB) 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36
Antenne 1 = = =
Antenne 2 | | |
[ oemmien
Anzeige Kanalfeldstéarke Sendereinstellung Gebiet ,General* = Senden auf allen 36 Kanélen.
#_ PC-GigaScan ¥3.1 - Kanalfelstarke 101 x|
Emprang ] EJ) ] 0 e e e e e e e e e e
Kanal

10-
201
a0°
407
502
£0°
702
802
EE

1002

PegelidB) 2 3 4 5 6 7 8 9 101112131415 16 17 18 1920 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36
Antenne 1 |
Antenne 2 |

Beenden {(Ecs)

Anzeige Kanalfeldstarke Sendereinstellung Gebiet ,France* = Senden auf 22 Kanalen.

4.7.Werkseinstellung laden (F6)

Bei Betatigung dieses Buttons werden die Werkseinstellungen geladen. Wenn dies geschehen ist, kann der
Empfanger durch Betétigen von “Empfanger programmieren (F3)“ programmiert werden. Der Empfanger

befindet sich wieder im Auslieferungszustand.

4.8.Binding starten (F7)

Mit diesem Button wird der Bindingvorgang gestartet, ohne dass der Taster am Empféanger betétigt werden

muss.

4.9.Vario Einstellungen (F8)

Mit diesem Button wird die Bedienoberfléache zur Einstellung der Vario Parameter gedffnet. Der Button ist nur
aktiv, wenn ein GigaScan 9 Vario mit eingeschaltetem Riickkanal oder ein beliebiger GigaScan-Empfanger mit

Empfangermode ,Basisstation“ mit dem PC verbunden ist.
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49.1.

Einstellungen Basisstation

Wenn der Button betétigt wird und ein Empfanger mit Empfangermode ,Basisstation® ist mit dem PC
verbunden, erscheint folgende Bedienoberflache:

BERENHS; R W N2

[
== 2

Pd B B P Ba B OR MR S S S e e e
Q2 = & N & L M- D 0D s O & L P

#'_ PC-GigaScan ¥3.1 - Yario Einstellungen =10 x|
Einstellungen Basisstation Einstellungen GigaScan Vario
Displayposition Displaytext Warnsignal MPX Sensorbus
Akkuspannung w hkku | aus -
min. Akkuspg. | i min | aus hd
Empfangsgiite ¥||Em fang | aus hd Senderkanal
Temperatur ¥ Temp. aus b
Luftdruck w* Druck | aus - :IT_DiSnlawmschaltung
Varioempf. ¥ | ¥ sens l aus - :IG_ Yarioempfindlichkeit
Vario ¥ Vario aus b 0 = Feste Einstellung
IS Egpioche Bogg hd & (mittlere Empfindlichkeit}
max. Hohe ¥ | H max aus b
. Empfangsfehler ¥ EmpfErr aus w
. Failsafezahler ¥| Failsafe aus b4 Yarnsignal ber...
. Einschaltzahler ¥ OnCount.  aus v Akkuspannung [l —Th‘
. MSB Adresse 00 ¥||MSB RO0:  aus - min. Akkuspy. | j— Hwnn W
. MSB Adresse 01 ¥| MSB A01: aus - Empfangsgite w4 20 wiof
. MSB Adresse 02 w ]IISB Anz: | aus b Temperatur ) > :W o
. MSB Adresse 03 v| MSE R03: aus v T [l M o000 mEar
arey s o v ==
. MSB Adresse 06 w|MSB A06: aus v vario g 100 mis
. MSB Adresse 07 ¥| MSB A07: aus v Hohe L o 2000 m
. MSB Adresse 08 w||MSB A08: aus v s HDiz il 2000
. MSB Adresse 09 v MSB 709: aus v Empfangsfehler || i
. MSB Adresse 10 w||MSB A10: aus v Failsafezahler Il o
. MSB Adresse 11w MSB All: aus - Einschaltzahler [ g 20
. MSB Adresse 12 ¥|MSB A12: aus - aus = =
. MSB Adresse 13 ¥ MSB Al13: aus v
0 | tEmiE T wercensewngiaden®s) |

Es kénnen alle eingeblendeten Parameter auf der linken Seite der Bedienoberflache eingestellt werden:

Displayposition:
Alle 28 Parameter kdnnen auf dem Simprop Info-Terminal angezeigt werden. Da das Display nur 2
Zeilen hat werden immer nur 2 Daten angezeigt. Die Umschaltung der angezeigten Daten erfolgt am
Sender mit einem freien Kanal, d.h. man kann die einzelnen Daten ,scrollen”. Welche Daten angezeigt
werden und in welcher Reihenfolge kann hier eingestellt werden. Daten, die nicht bendtigt werden,
kénnen ausgeblendet werden, indem auf dem Auswabhlreiter ,---, angeklickt wird.
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PC-GigaScan ¥3.1 - ¥ario Einstellungen o [m] [

Einstellungen Basisstation Einstellungen GigaScan Wario
Displayposition Displaytext  Warnsignal MPX Sensorbus
1. Akkuspannung ¥ Nkku aus -
2. min. Akkuspg. ¥ A min | aus b
o [ ¥||Emfang | aus A Senderkanal
4. Temperatur w Temp. aus -
5. Luftdruck w|/bruck  vaus :IT Displayumschaftung
6. Warioempf. ¥ V sens hoher Ton :IT Yarioemphndlichkeit
7. Varlo ¥||vario mittelhoher Ton 0 = Feste Einstellung
8. Hohe | [toehe ] :“ﬂeltlefer Ton Suimittlere Emphndiichkerty
. Lm | iefer Ton
Akkuspannung Imerr aus b
min. Akkuspg. pilsafe aus - WWarnsignal bet..
Empfangsgiite pCount = aus v Akkuspannung DR = = 400 W
Temperatur 5B RO0:  aus 7 min. &kkuspy. mmm d em v
vt o 0e: | S| renasuite 2z
Vario | Temperatur, | = E 950 °C
3 5B R03: aus b — | Ee—
17. © Lfslne 5B ADd: aus h i Luﬂ_drUCk :—BDD'DD B
1g. ™ Hohe EB A05: 'aus - varioempf. :;
19. Empfangsfehler e 'aus - Vario l___| = 100 mis
- :failsa;e;iilf::r Sral - Hihe N | 5 2000 m
ingchaltzahler - . T =
21. MSE Adresse 00 po_AL0: | s hd :::x' Huh:f hi :%m
22.  msB Adresse 01 pE 107943 9 hd .pfang..e - r
23.  MsB Adresse 02 po_110: § 5= hd Failsafezafler  Limm—l gl °
24 msB Adresse 03 R | hd Einschaitzshier [ gl
25.  MSB Adresse 04 °B A12:  aus 7 aus = =
o o T WerkseinstolngladenGe) |
27.  MSB Adresse 06 EB fild: aus -
—  MSB Adresse 08
MSE Adresse 09
MSE Adressze 10
MSE Adressze 11
M3E Adresse 12
M3E Adresse 13
MS3E Adresse 14
MSE Adresse 15

Displaytext:
In den Feldern ,Displaytext kdnnen die Bezeichnungen der Telemetriedaten angepasst werden. Dies
ist inshesondere bei den Daten, die Giber den MSB eingelesen werden, sinnvoll.

Warnsignal:

Hier kbnnen akustische Warnsignale, die liber einen an der Basisstation angeschlossenen Ohrhdhrer
ausgegeben werden, eingestellt werden. Insgesamt kénnen 4 verschiedene Téne eingestellt werden,
so dass man verschiedene Warnmeldungen unterscheiden kann.

Die Warnschwellen werden bei den vom GigaScan 9 Vario ermittelten Telemetriedaten (1-12) im
GigaScan 9 Vario eingestellt (siehe Kapitel 4.9.2). Die Warnschwellen der am MSB angeschlossenen
Sensoren (13-28) werden mit entsprechenden Programmiergeraten in den Sensoren eingestellt. Siehe
hierzu die Bedienungsanleitungen der Sensorhersteller.
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4.9.2. Einstellungen GigaScan Vario
Wenn der Button ,Vario Einstellungen (F8)" betéatigt wird und ein GigaScan 9 Vario mit eingeschaltetem
Ruckkanal mit dem PC verbunden ist, erscheint folgende Bedienoberflache.

#'_ PC-GigaScan ¥3.1 - Yario Einstellungen =10 x|
Einstellungen Basisstation Einstellungen GigaScan WYario
Displayposition Displaytext Warnsignal MPX Sensorbus
1. BkKkuspannung Akku | pUS
2. min. Akkuspg. i man | US
3. HUEETIEDNE Empfang § S Senderkanal
4, Tempernatur Tem . aus
g, Luftdruck Druck l aus g',r_ Displayumschaltung
f. Vanioemptf. i\ sens l aus gﬁ_ Yarioempfindlichkeit
4. Mario Vario aus 0= Feste Einstellung
9. HEiE dlugiie  Juus 5 (mittlere Empfindlichkeit)
9. max. Hohe H max aus
10. Emprangsfehler EmpfErr | aus
11. Failzafezahler Failsafe | aus Warnsignal bei...
12. Einschaltzahler OnCount  aus AKKuspanhung | - ew W
13. M5B Adresse 00 |MSE R00: | aus min. Akkuspy. | — Hwnn W
14, MEB Adresse 01 ]I\ISB A0 | aus Empfangsgiite | — :T L0l
15. M5B Adresse 02 ]IISB nnz: | aUS Temperatur | > %W °C
16. M5B Adresse 06 ]IISB AD3: | aus Luftdruck | — :m mBar
17. MEBAdresse 04 [MsB no4: | Aus — o
18. MSB Adresse 05 [MsB RO5: Aus Vario o mis
19, MEBAdresse b [MsB Ro6: | Aus ° A L S
20, M5B Adresse OF: ]MSB AOT: aus Al = L — :ﬁm
21, WSE Rdre=se5 |tsB Aos: | us max. Hohe [INS— 2000
22. MSB Adresse 09 ]I\ISB A0Y: | aus Empfangsfehler | . =u
23, MSB Adresse 10 ItsB A10: | Aus Fallsafezahler W - ©
24, MEBAdIesse il |MSB A1i: Aus Einschaltzahler W 7 <0
25, MEB Adresse 12 ]IISB A12: | aus aus = =
26, M5B Adresse 13 ]IISB ALd: | aus
27. MEBRdresse s [MsB n14: | Aus
28, MEBlAdressens JusE Ad5: | G

Es kdnnen alle eingeblendeten Parameter auf der rechten Seite der Bedienoberflache eingestellt werden:

MPX Sensorbus:

Hier kann der MSB Anschluss des GigaScan 9 Vario ein- und ausgeschaltet werden. Wenn er
ausgeschaltet ist, liegt am entsprechenden Ausgang ein Servoimpuls an, so dass ein Servo an Stelle von
MSB-Sensoren an den Empfanger angeschlossen werden kann

Senderkanal = Displayumschaltung

Hier wird ein freier Senderkanal zur Umschaltung der Telemetriedaten auf einem an der Basisstation
angeschlossenen Info-Terminal eingestellt. Der entsprechende Senderkanal sollte am Sender
vorzugsweise mit einem Taster geschaltet werden.

Senderkanal = Varioempfindlichkeit

Hier wird ein freier Senderkanal zur Einstellung der Varioempfindlichkeit eingestellt. Mit der
Varioempfindlichkeit kann eingestellt werden, ab welchem Steigen bzw. Sinken des Modells
(Telemetriewert ,Vario®) ein zugehoriger Varioton an der Basisstation generiert wird. Weiterhin wird der
Bereich der Variotonanderung beeinflusst.

Bei nur geringem Sinken und Steigen (wenig Wind/Thermik) sollte eine hohe Empfindlichkeit eingestellt
werden.

Bei hohen Sink- und Steigraten (windig, viel Thermik) sollte eine geringe Empfindlichkeit eingestellt
werden. Die genaue Einstellung muss den eigenen Vorlieben angepasst werden.

Wenn der Senderkanal auf ,0“ gestellt wird (z.B. wenn kein freier Senderkanal vorhanden ist), kann die
Empfindlichkeit mit dem darunter befindlichen Auswabhlfeld fest eingestellt werden.
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Warnsignal bei...

Hier werden die Warnschwellen der 12 vom GigaScan 9 Vario ermittelten Telemetriedaten eingestellt.
Mit dem Dreifachschalter wird eingestellt, ob das Warnsignal ausgeschaltet (Schalter links) wird oder
aktiviert wird wenn die Warnschwellen unterschritten (Schalter mitte) oder tiberschritten (Schalter rechts)
wird. Die Warnschwellen werden jeweils in den Feldern rechts eingestellt.

4.9.3. Werkseinstellung laden (F6)
Mit diesem Button kann die Werkseinstellung geladen werden.

4.10. GigaBus Decoder 5 programmieren

Mit der PC-GigaScan Software kann auch der Simprop GigaBus Decoder 5 programmiert werden. Die
Vorgehensweise ist analog zu den GigaScan-Empfangern. Verfahren Sie zun&chst wie in Kapitel 3
beschrieben.

Nach dem Verbinden und dem Klicken auf “Empféangerparameter programmieren (F1)" erscheint folgende
Bedienoberflache:

¥ . PC-GigaScan ¥3.1 - o] x|

e |GigaBus Decoder 5
I I KanatfeldstarkemiESy |

_ Firmwareversion Sendermaode —

[v 1.00 |GigaBus

Einschaltzghler
; ¥ IT Akkuspannung () |

i . 5.00 ain Yanio EmstellungeniE:ax |
Zykluszeit (ms) Emplangermode 0.00 /»-L—L-\NJ.IJI] g o
e . | i

Failsafe Hold/Senderfalzate Bagisstation
DAT-Ausgandg Quelle 5-PYWMIGIigaBus  Riickkanal (varioy
J_| Sender E Ein
Sewo:mpuls Info Tnlalminal Seliellé Fahd Sewlobus 4229309 =4

Senderanzeige Kanalzuordnung

. 1 2 3 456 7 8 9 10 11 12 D1D2 Rev. Dual-Rate %4 Trimmps, Begrenzung ps Delay Senmanzeige

B RRRRERERE £ Lo 0 LR o
aus

Ausgang 1 [m [ | &0 ™ A0 | Y0 Jozoo |0 | ——
Ausgang 2 ] [ | Jwr EE EEEEN EERR I
Ausgang 3 ] [ | Hwo T E Ao00 o0 |0 | ||
Ausgang 4 ™ 10 T o | Jowo Jzoo [0 | | o
Ausgang 5 ] ET . A0 | Je00 2200 (|0 | || ——
Ausgang 6 ™ N IE i o E e B EE Bl E el
Ausgany 7 ] |_ 100 & = = so0 Hzio0 | o o [
Ausgang 8 ] [ e = S| e Homw | T | m———
Ausgang 9 ™ A o | oo oo | o | o——
Ausgang 10 ™ [~ 100 I H50 | e o | o | ——
Busgang 11 ] [T g0 = i B = U e
Ausgang 12 ] e E ElT Heoo i EIT e

Folgende Parameter kbnnen nun programmiert werden:
Zykluszeit

Kanalzuordnung

Reverse

Dual-Rate

Trimmung

Wegbegrenzung

Delay

Die Beschreibung der einzelnen Funktionen entspricht der in Kapitel 4.4.x.

Weiterhin kann die Senderanzeige, Servoanzeige und Akkuspannung wie bei den GigaScan Empfangern
aktiviert werden (Beschreibung siehe Kapitel 4.4.x). Die Senderanzeige zeigt die auf dem GigaBus liegenden
Steuerbewegungen der einzelnen Senderkanéle an. Die Servoanzeige die Servobewegungen an den
Ausgéangen. Hiermit kann die Programmierung unmittelbar und einfach kontrolliert werden. Mit dem Button
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~Werkseinstellung laden (F6)“ kénnen die Werkseinstellungen geladen werden. Der Button ,Impulsanzeige
(F4)" offnet ein Fenster in dem die Ausgangsimpulslangen dargestellt werden (Decoder muss an einen aktiven
Empfanger mit Servobusausgang angeschlossen sein).

4.11. Fehlermeldungen

4.11.1. Ubertragungsfehler

Wenn es bei der Bedienung der Software zu unten stehender Fehlermeldung kommt, muss der Empfanger
neu mit der PC-GigaScan Software verbunden werden. Zu Ubertragungsfehlern kann es kommen, wenn
der PC zu langsam oder Uberlastet ist. Dann sollten andere Programme, die im Hintergrund laufen,
geschlossen werden. Bei den Funktionen Senderanzeige, Servoanzeige oder Kanalfeldstarke werden sehr
viele Daten Ubertragen, um eine mdglichst schnelle und genaue Anzeige zu ermdéglichen. Dies kann
insbesondere altere PC’s Uberfordern. Diese Funktionen sollten daher bei vermehrtem Auftreten der
Fehlermeldung ,Ubertragungsfehler ausgeschaltet werden.

k3 Ubertragungsfehler x|

Lbertragung zum EmpFanger isk unkterbrochen!
Bitke Emfanger neu verbinden,

oK

4.11.2. Nicht unterstitzte Firmwareversion
Diese Meldung kann beim Verbinden des Empféngers mit dem PC erscheinen. Verfahren Sie wie in der
Fehlermeldung angegeben und installieren Sie die PC-GigaScan Software Version 2.1.

5'5 Micht unterstiitzte Firmwareversion! El

Cie PiC-Gigascan Software Wersion 3,1 unterstitzt nur EmpFanger ab Firmware-Yersion 2.0,
Fiir den angeschlossenen Empfanger bitte die PC-Gigascan Software Yersion 2.1 benutzen
(iiber wee, simprop.de | Download | Software-Pakete erhaltlich),

OF

4.11.3. Fehler beim Programmieren
Diese Fehlermeldung kann nach dem Anklicken von “Empfanger programmieren (F3)" erscheinen. Prifen
Sie die Verbindung von PC, PC-Interface USB und Empfanger. Verbinden Sie den Empfanger neu.

.35 Programmierfehle ﬂ

Programmierung Fehlerhaft!
Empfanger neu verbinden
und Programmigrung wiederholen!

oK
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5. Funktionsbeschreibung “Anzeige Telemetriedaten (F3)“

Zur Nutzung der Telemetriedatenanzeige wird ein Telemetriedaten sendender Empfanger - anders gesagt - ein
rickkanalfahiger Empfanger (z.B. GigaScan 9 Vario) bendtigt. AuRerdem muss dem Telemetriedaten
empfangenden Empfanger (Basisstation) mitgeteilt worden sein, von welchem Telemetriedaten sendenden
GigaScan-Empfanger er die Telemetriedaten empfangen soll. Dies geschieht durch das Binden der beiden
Empféanger. Weiterhin muss der die Telemetriedaten empfangende Empfanger in den Empfangermode
Basisstation umgestellt worden sein.

(siehe auch detaillierte Beschreibung in der Anleitung zum GigaScan 9 Vario)

Sind obige Voraussetzungen erfilllt, so erscheint nach Betatigung des Buttons ,Anzeige Telemetriedaten (F3)" im
Startmenu folgende Bedienoberflache:

.35 PC-GigaScan ¥3.1 - Telemetrie Daten ;Iglll
Alarm Hidhe (m} Vario (m/s) Barometer (mbar) Temperatur (°C)
AkKuspannung 533 W 250 000 230 \9060} 100~
min. AKKuSpe. 532 -5.00 500 8500 ason f0-
Empfangsgiite 00 Lol ~ i %
Temperatur 354 °C - 32 B0 —— #0°
Luftdruck 1013.8 mbar Akkuspannung (V) 17500 10500 x 40-
Varioempf. 4 bs0 500 750 7000 11000 20
vario 0.0 mis a0 /—’—‘1\\1 000 Ny e
Hihe 05 m = - a8 o
maz. Hihe 05 m : ' -20-
Erotussor | 0 sy | S ] 02| ] S 0 O s
Failsafezahler 1] E0- 0
Einschaltzahler 21 55 Y
MSB Adresse 00 1] s g
MSB Adresse 01 1]
MSB Adresse 02 0 g B
MSB Adresse 03 0 40~ e
MSB Adresse 04 0 3.5- =3
MSE Adresse 05 0 - 30- a0 =
MSB Adresse 06 1] 25- 25
MSB Adresse 07 o 20— -20
MSB Adresse 08 1] 152 45
MSB Adresse 09 1]
MSB Adresse 10 0 . N
MSB Adresse 11 0 f25 B
MSE Adresse 12 0 "% 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 &
MSB Adresse 13 1] Zeit(z)
MSB Adresse 14 1]
MSE Adresse 15 1]

I(20I‘~I‘I-I:'IJI1 Buffer I Beenden (Esc)

Am linken Rand der Bedienoberflaiche werden die Werte der verschiedenen Telemetriedaten angezeigt. Die ersten
12 Werte werden direkt vom GigaScan 9 Vario ermittelt. Die weiteren 16 Werte (MSBxxx) werden tiber den am
GigaScan 9 Vario vorhandenen MSB-Bus eingelesen (optional erhéltliche Sensoren erforderlich).

Weiterhin wird ein eventueller Alarm angezeigt (hier z.B. Alarm Temperatur). Die Alarmschwellen der vom
GigaScan ermittelten Telemetriewerte werden im GigaScan 9 Vario eingestellt. Die Alarmschwellen der
angeschlossenen Multiplex MSB-Sensoren werden mit der entsprechenden Multiplex Software (siehe
Betriebsanleitung MSB-Sensoren) eingestellt.

Die 12 vom GigaScan 9 Vario ermittelten Telemetriewerte haben folgende Bedeutung:

- Akkuspannung
Aktuelle Spannung am Empfanger

- Min. Akkuspannung
Minimale Akkuspannung, die wahrend des Betriebs aufgetreten ist (seit dem letzten Einschalten). Mit
diesem Wert kann eine schlechte Spannungsversorgung des Empfangers festgestellt werden

- Empfangsgite

Die Empfangsgite zeigt an wie stark das Eingangssignal des Empféngers ist. Hiermit kann z.B. die
Verlegung der Empfangerantennen optimiert werden
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- Temperatur
Die Temperatur ist die interne Temperatur des Empfangers und ist wegen der Eigenerwarmung des
Empfangers immer etwas héher als die Temperatur auerhalb des Empfangers. Die Temperatur sollte
immer unter 45°C liegen.

- Luftdruck
Dieser Wert ist der absolute, vom internen Barometermodul des GigaScan 9 Vario ermittelte, Luftdruck. Mit
diesem Wert wird die Hohe und der Variowert ermittelt.

- Varioempf.
Dieser Wert zeigt die eingestellte Varioempfindlichkeit an. Mit einem freien Kanal am Sender kann die
Empfindlichkeit des Varios eingestellt werden, d.h. ab welchem Steigen/Sinken bzw. in welchem Bereich
sich der Varioton &ndert.
Der Senderkanal zur Varioeinstellung kann im GigaScan 9 Vario eingestellt werden.

- Vario
Der Wert ,Vario" zeigt das Steigen bzw. Sinken des Modells in Meter pro Sekunde an. In der Basistation
wird dieser Wert in ein akustisches Signal (Varioton) umgesetzt. Der erfahrene Pilot kann hiermit Thermik
und Aufwindfelder erkennen. Weiterhin kann mit dem Variowert z.B. die Steigleistung eines Modells ermittelt
und somit der Antrieb optimiert werden.

- Hohe
Dieser Wert zeigt die Hohe des Modells relativ zur Startposition an. Bei Inbetriebnahme des GigaScan 9
Vario wird dieser Wert auf Null gesetzt.

- Max.H6he
Hier wird die maximale, wahrend des Fluges aufgetretene, Hohe angezeigt. Nach erneuter Inbetriebnahme
des GigaScan 9 Vario wird dieser Wert auf Null gesetzt.

- Empfangsfehler
Dieser Wert zeigt die wéhrend des Fluges aufgetretenen Empfangsfehler an. Dieser Wert kann, je nach
Flughthe, Flugzeit und Antennenverlegung, einen Wert von einigen Hundert erreichen. Da aber bis zu 140
Protokolle (je nach Mode) pro Sekunde Ubertragen werden, werden einige fehlerhafte Protokolle nicht
bemerkbar sein. Durch optimale Antennenverlegung sollte eine méglichst geringe Zahl von Empfangsfehlern
erreicht werden.

- Failsafezahler
Der Failsafezahler zeigt an wie oft wahrend des Fluges ein Failsafe- bzw. Holdzustand (Empfangsausfall
langer als 1s) aufgetreten ist. Im Normalfall darf ein Failsafe nicht auftreten. Falls dies doch haufiger auftritt
sollte die Antennenverlegung optimiert werden, oder Stérquellen im Modell beseitigt werden.

- Einschaltzahler
Der Einschaltzéhler z&hlt die Einschaltvorgange seit dem letzten Binding hoch. Dieser Wert darf wahrend
des Fluges nicht hochzahlen, da dies bedeutet, dass die Spannung des Empféangers wahrend des Fluges
soweit gesunken bzw. zusammengebrochen ist das der Empféanger ein Reset durchgefihrt hat. In diesem
Fall unbedingt die Spannungsversorgung des Empfangers tberprifen und verstarken.

Auf der Bedienoberflache sind die Werte Héhe, Vario, Akkuspannung, Barometer und Temperatur zur besseren
Ubersicht zusétzlich als Zeigerinstrumente dargestellt.

Weiterhin ist auf der Bedienoberflache ein Graph vorhanden, mit dem 2 Werte Uber die Zeit als Kurve dargestellt
werden kdnnen. Welche zwei Werte dargestellt werden sollen, kann eingestellt werden. Die Einstellung kann auch
wahrend der Aufzeichnungsphase geandert werden, so dass immer zwei interessante Werte gegeniibergestellt
werden kdnnen. Es werden immer alle 28 Werte aufgezeichnet und 2 Werte als Kurve dargestellt!
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33'5 PC-GigaScan ¥3.1 - Telemetrie Daten
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Oberhalb des Graphen sind 5 griine Buttons vorhanden. Diese haben folgende Bedeutung:

- Start(F1)

Start der Aufzeichnung aller 28 Telemetriedaten und Darstellung von 2 beliebigen Telemetriedaten als Kurve

Uber der Zeit.

- Stop(F2)

Stop der Aufzeichnung aller 28 Telemetriedaten und Darstellung von 2 beliebigen Telemetriedaten als Kurve

Uber der Zeit.

- Reset(F3)

Kurven und aufgezeichnete Daten I6schen.

- Save(F4)

Aufgezeichnete Telemetriedaten als Textdatei speichern.

- Load(F5)

Bereits als Textdatei gespeicherte Telemetriedaten laden und ggf. als Kurve darstellen

Mit diesen Funktionen besteht die Mdglichkeit alle Telemetriedaten eines oder mehrerer Fliige zu speichern
(Datenlogger) und anschlieend in Ruhe auszuwerten. Die Daten werden als Textdatei (Daten durch Semikolon
getrennt) gespeichert, so dass diese problemlos in Tabellenkalkulationsprogrammen (z.B. Microsoft Excel)
importiert und nach Belieben ausgewertet und dargestellt werden kénnen.
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In diesem Beispiel ist ein Flug mit einem Elektrosegler aufgezeichnet worden. Dargestellt sind Flughdhe und
Temperatur Uber der Zeit. Man kann gut die einzelnen Steigflige erkennen. Als maximale Flugh6he wurden 380m

erreicht.




6. Lizenzvertrag zur PC-GigaScan Software

Hinweis fir den Anwender: Bitte lesen Sie den folgenden Rechtsvertrag sorgfaltig durch. Mit der
Benutzung der diesem Vertrag beigefiigten Software erkldaren Sie sich an die Bestimmungen dieses
Vertrages gebunden. Wenn Sie mit den Bestimmungen dieses Vertrages nicht einverstanden sind, so
geben Sie das Produkt bitte ungedffnet mit den Begleitgegenstanden zu der Stelle zuriick, von der Sie es
bezogen haben bzw. [6schen Sie die Software von lhrem PC.

1.

Einradumung einer Lizenz. Simprop electronic gibt lThnen das nicht ausschlieRliche und nicht tGbertragbare
Recht, die Software auf einem Arbeitsplatz zu installieren. Diese Lizenz fur den Gebrauch ist an Ilhr
Einverstandnis mit allen Bestimmungen dieses Vertrages gebunden. Sie verpflichten sich, die Software nur
gemal’ dieser Lizenz, wenn notwendig, in eine maschinenlesbare oder gedruckte Form zu kopieren, oder zum
Zweck eines Backups zur Unterstiitzung lhrer Software, zu nutzen.

Kundigung. Dieser Lizenzvertrag ist gliltig bis er gekiindigt wird. Sie kénnen ihn jederzeit kiindigen, indem Sie
die Software zusammen mit allen Kopien der Software vernichten. Des Weiteren kann Simprop electronic den
Vertrag kiindigen, wenn irgendeine Bedingung oder Bestimmung dieses Vertrages verletzt wird. Im Falle einer
solchen Kindigung sind sie verpflichtet, die Software zusammen mit allen Kopien der Software zu vernichten.

Copyright. Die Software ist durch deutsche Urheberrechtsgesetze und internationale Vertrage geschiitzt. Sie
erkennen an, dass Ihnen kein Recht auf das geistige Eigentum der Software Ubertragen wird. Sie erkennen
auBerdem an, dass Rechtstitel und uneingeschranktes Besitzrecht an der Software ausschliel3liches
Eigentum von Simprop electronic und den Lieferanten von Simprop electronic bleiben und dass Sie aulRer den
ausdriicklich in diesem Vertrag angegebenen Rechten keinerlei Rechte an der Software erwerben. Sie
erkennen an, dass alle Kopien der Software die gleichen Copyrightrechte behalten.

Veranderungen der Software. Sie verpflichten sich, dass Sie keine Versuche unternehmen, die Software
oder Teile der Software zu dekompilieren, modifizieren, Gibertragen oder zu disassemblieren.

Keine weitere Gewahrleistung. Simprop electronic tUbernimmt keine Garantie dafiir, dass die Software
fehlerfrei arbeitet. Simprop electronic lehnt jegliche Garantie bezliglich der Software ab, sowohl in
ausdriicklicher als auch in impliziter Form, einschlieBlich, jedoch nicht beschrankt auf implizite Garantien auf
Marktgangigkeit, die Eignung fir einen bestimmten Zweck und der Unverletzbarkeit der Rechte Dritter. In
einigen Landern ist der Ausschluss von impliziten Garantien oder Beschrankung des Zeitraumes, lber den
eine implizite Garantie gelten soll, oder der Ausschluss oder die Einschrankung von Zufalls- oder
Folgeschaden nicht zulassig, so dass der Anwender andere Rechte haben kann, die sich von Rechtssystem
zu Rechtssystem unterscheiden.

Trennbarkeit. Die Vertragspartner vereinbaren, dass im Falle der Unzulassigkeit einer der Bestimmungen
dieser Lizenz, dies keine Auswirkungen auf die Giltigkeit der verbleibenden Punkte dieser Lizenz hat.

Keine Haftung fur Folgeschaden. Simprop electronic und die Lieferanten von Simprop electronic sind nicht
ersatzpflichtig fur irgendwelche Folgeschaden, spezielle, Zufalls- oder indirekte Schéden, die aufgrund der
Lieferung, Leistung oder Verwendung der Software entstehen, selbst wenn Simprop electronic von der
Mdoglichkeit eines solchen Schadens unterrichtet worden ist. Auf jeden Fall ist die Haftung von Simprop
electronic auf den Betrag beschrankt, den Sie fur die Lizenz bezahlt haben, unabhéngig davon, ob es sich um
Anspriche des Vertragsrechtes, um Schadensersatzanspriiche oder andere Haftungsanspriiche handelt.

Anwendbares Recht. Die vorliegende Lizenz unterliegt dem Recht Deutschlands und ausschlie3lich der
Rechtsprechung deutscher Gerichte.

Vollstédndige Vereinbarung. Dies ist eine vollstandige Vereinbarung zwischen Ihnen und Simprop electronic,
die alle friheren Vereinbarungen (in schriftlicher oder mindlicher Form) beziiglich des Gegenstandes dieses
Lizenzvertrages unwirksam werden lasst.
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